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נעבור למערכת משוואות שמתאימה למטריצה 
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פתרון של מערכת זו הוא
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אזי על פי הגדרת 
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לפיכך מטריצה 
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ב) נמצא פולינום אופייני 
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נפתור את המשוואה האופיינית 
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